PARKOWANIE POLAUTOMATYCZNE
PEUGEOT 5008 i - 3008 1

Aby taka funkcje uruchomié potrzeba kilku zasadniczych rzeczy:

1 - Auto musi posiadac 12 czujnikdw parkowania — boczne pomagajg oceni¢ ilo$é¢ dostepnego
miejsca.

Modut z obstugg tych czujnikéw i parkowaniem.

Np. o takich numerach ( takie testowatem — nie wykluczam innych ale nie sprawdzatem):
RB CPK G5

BOSCH - 0263004886

PSA -23054H 9815361480

SW 14.10

HWO03.00

BOSCH >V [

0 263 004 886 170311 00213559

Made in Romania SW 14.10 HW 03.00

tex K G5 CEMO1
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2 — Modut parkowania musi posiada¢ odpowiednie kodowanie.

Ponizej zmiany jakie nalezy nanie$¢ za pomoca mojego programu

- v
KCPOWAMIE PSA - TOOL _ w
ARDURNO COM10 COM/MCP ~ 16 MHz | WYBOR STEROWNIKA ~ | INNE FUNKCIE = | INSTRUKCIE - JEZYK = PL ﬁ PSATOOL 220821 Link Google Chrome |

Numer ¥IN - Nie odebrano danych AAS G4

Referencji — 98.153.614.80 = .

- obecnoéé przenich czujnikdw
Wersjia SW— 14.10 — ( 0E.0A ) AAS GS P i
znany typ — AAS - 03E1 AAS GR - Czujniki martwego pola
senyjny ~ 00034237 CPKG5 - Czujniki martwego pola
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DODAJ KODOWANIE

Kodowanie nalezy réwniez dostosowaé w kilku innych modutach

A mianowicie:

BSI

Wspomaganiu kierownicy
Telematyce (radio)

Zestawie wskaznikow



BSI — nie zawsze trzeba przekodowywac — jezeli juz wczesniej byta opcja parkowania przéd i tyt

oraz pomoc wizualna — to zasadniczo nie ma koniecznosci zmiany kodowania

Opcji w moim programie jest bardzo duzo zatem nalezy wybra¢ odpowiednia dla swojego auta.

Np.:

KODOWANIE PSA - TOOL

| ARDUING COM10 | COM/ MCP + 16 MHz || WYBOR STEROWNIKA = | INME FUNKCIE +

INSTRUKCIE » | JEZVK ~ PL | (54

TOOL 220819 Link Google Chrome

Numer VIN - VR3UPHNKKLTD15913

OBECNY
Numer Referengii ~ 98 091 548 80
o SW— 10.47—( F) NAPED 1 -Obecnoscityp wspomagaiwpmwad:en’lu
Rozpoznany typ - DELPHI - 1383 INFORMAC.JA DLA KIERQOWCY 2 - alam dzwiekowy naga lia park Tia przez modul przelacznikow
Mumer senyiny -~ CC8FOC1S OSWIETLENIE 3 - W tie: park ia z infc i wizualnymi
dostepnego miejsca zarzadzany przez nadzorowanie MFORT PROWADZENIA 4 -Obecnose systemu wyswietlaria w polu widzenia drogUD
Tazr:\wfg? Eata qanie p Ya przodem+ system POMOC W PROWADZENIU 5 -Opcia dynamiczne;j kortroli ESP
patal = ia Ty DRZWI OTWORY & -korekta roznicy miedzy predkoscia regulacii | predkoscia licznika
dostepnego miejsca zarzadzany przez nadzorowanie i
martwego kata I SPRYSKIWANIE WYCIERANIE 7 - obecnosc regulacii/ ograniczenia predkosci pojazdu
> 2B - Wspomaganie parkowania przodem i tylem+ system
pataL l P lia p lia + pomiar ROZNE 8 - Alam przekroczenia predkosci dia krajow na Polwyspie arabskim
dostepnego miejsca zarzadzany przez nadzorowanie _— o -
artwego kata PERSONALIZACJA 9 - Obecnosc wspomagania kierownicy
33 - Pomoc przy parkowaniu przodem i tylem = system =y
pétautyomatycznego parkowania plus kamera pomocy PRZEGLADY 10 il)emcsc 1typ pomocy w prowadzeniu
Inej [ " " = " .
:“;}f_ﬂg’ez wspomagania parkowania+ system INNE # DTC # POMOC 11 - Utrzymanie hamowania przazEZSP przez 2 sec podczas ruszania na pochylosci
polal 1eEs spEiiiagetia pat i shamera 12 - Opcja zmultipleksowanego modulu ABS

13 13 -Obec:nsc i typ hamulca pn;]nwegn elekirycznego

14 - Obecnosc manu dla elektrycznego hamulca pomecniczego

ych wartosci predkosci ( ekran dotykowy )

15 - Obecnosc wstepnie

DODAJ KODOWANIE 16 - Pobierania zadania ponownej inicjacji wykrywania nieopompowanych open (ABS

17 = Lusterka wsteczne indeksowane do jazdy do tylu

18 - Typ nomelogacii ESP

-
19 -t ozyskiwania 2 zestyku wylaczenia wspomagania parkowaria

3

|
Kolejnym waznym elementem jest WSPOMAGANIE KIEROWNICY

KODOWANIE PSA - TOOL - X

ARDUING COM10 | COM / MCP 16 MHz | | WYBOR STEROWNIKA - | INNE FUNKCIE ~ MINSTRUKCIE » | JEZVK ~ PL | [ PSATOOL 220819 Link Google Chrome

Numer VIN - Nie danych DAE
Mumer Referencji - 98.203 74 80
Wersja SW - 208. (D0D.20)
Rozpoznany typ - DAE_BVH2 - D021
Numer senyiny —

DAE_BWH2 1 - Funkeja prowadzenia dynamicznego

DAE_UDS 2 - LUB Funkgja prowadzenia dynamicznego 2

A— 3 - Funkcja Start Stop

00128; a
02;02;0000;00; System parkowania pélautomatycznego;

4 - System parkowania palautomatycznego

5 - Funkcja utrzymania samochedu na pasie uchu

= XXX X1111 - Bez systemu parkcowania
polautomatycznego

> XXX X1100 - Zsystemem parkowania
péltautomatycznego

6 - Caujnik kata obrotu kola kierownicy
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Nastepnie nalezy zakodowac nasz modut telematyczny:

Okreslamy typ parkowania — powinien by¢ ujety juz prawidtowo — chyba ze dokfadalismy
czujniki lub kamere to bedzie konieczna zmiana.

To kodowanie moze okazac sie niekonieczne jezeli nie doktadaliémy czujnikéw lub kamery

i KODOWANIE PSA - TOOL = X
: ARDUINO COM4 | COM/MCP ~ 16 MHz || WYBOR STEROWNIKA ~ = INNE FUNKCJE ~  INJJRUKCIE ~ | JEZVK ~ PL 53 PSATOOL 220810 Link Google Chrome

Numer VIN - VF3MCBHZWGS335832 NUMER VIN
Numer Referencji — 98.088 685 80
Wersia SW- 132.18 — (84.12) POMOC W PROWADZENIU
Rozpoznanytyp - NAC RCC — ODF5 FUNKCJE NAWIGACJI
Numer seryiny - 0DO10E1D41D4EGB55AF8 FUNKCJE PODLACZONE

FUNKCJE AUDIO

00032;
01;01:0000:00; Wspomaganie parkowania;

KLIMATYZACJA Y
100X X XXX - Funkcja obecna z przodu, z tylu i boku POZOSTALE FUNKCJE - Wyswi i ' iu odstepu miedzy

RESET / DTC / POMOC 7 - Wyswietlanie przycisku dotykowego Asystent $wiatel drogowych
3 oo w el e

9 ;yklywan;:go cisnienia

10 ‘W_— ik v Nadzér pola

n -Mimmﬂ;ﬁd
s
12 - Wyswietlani isku dotykowego wyboru Regulaci predkosci pojazdu
BIT KALKULATOR uDS 13 - Wykrywanie przeszkody
0 1 e I S O 14 - Kamera wspomagania wizualnego podczas cofania
nnnnn nnn m }5.Wmmmmawkm¢dma

DODAJ KODOWANIE 16 - Wyswietlanie ograniczenia predkosci
—_—

17 - Wyswietla k Pomoc wizualna panoramiczna

j kamery
ietlana na ekranie do

Nastepnie wigczmy parkowanie pétautomatyczne

" BB KODOWANIE PSA - TOOL _ %
: ARDUINO COM4 | COM/MCP ~ 16 MHz || WYBOR STEROWNIKA ~ | INNE FUNKCIE » | INSPFUKCIE ~ | JEZVK ~ PL | (53 PSATOOL 220810 Link Google Chrome
Numer VIN - VF3MCBHZWGS335832 NUMERVIN
mmsw: mﬁ: 12) POMOC W PROWADZENIU 1 - Wspomaganie parkowania
Rozpoznanytyp - NAC RCC — ODFS FUNKCJE NAWIGACJ! 2 - Wyswietlanie przycisku dotyk ie park
Numer senjny - 0DO10E1D41DAEGBSSAFS & FUNKCJE PODLACZONE [3 - Obecnoséfunka ia pol )
00096; a FUNKCJE AUDIO 4 i & P .
[ e i % wnecn x o o n
X00XXXXX —Brak funkcj ~\POZOSTALE FUNKCJE 6 - Wyswietlanie przycisku dotyk Pomoc w iu odstepu miedzy
T OXXXXX — Pakamant rownelogte posopadh RESETH/OTCHEONOC 7 - Wyswietlanie przycisku dotykowego Asystent éwiatel drogowych
e 8 - Pomoc w ju odstepow miedzy pojazdani
: - 9 - Wykrywanie niskiego cisnienia
:: 10 - Wyswietlanie przycisku dotyk Nadz6r pola
11 - Obecnosé i typ requlacii predkosci
= 12 - Wyswietlanie praycisku dotykowego wybonu Regulaci predkosci pojazdu
D 13 - Wykywanie przeszkody
> 14 - Kamera wspomagania wizualnego podczas cofania
kel = 15 - Wyswietlanie marki producenta w kamerze cofania
DODAJ KODOWANIE 6 - Woctad : m—
N 7 Vet pre e s
18 - Korfiguracia icznej kamery jacej
19 - Inform: a wyswietlana na i funkcia

C1 10




Koniecznie nalezy dodac przycisk w menu wyboru na ekranie dotykowym

&8 KODOWANIE PSA - TOOL — X
| ARDUINO COM4 | COM/MCP ~ 16 MHz || WYBOR STEROWNIKA ~ | INNE FUNKCIE ~ | INSPUKCIE » | JEZVK ~ PL | 5 Link Google Chrome
Numer VIN - VFMCBHZWGS335832 NUMER VIN
fapax fieferenc) & m:‘n POMOC W PROWADZENIU 1 - Wspomagarie parkowania g
NAC RCC — ODF5 FUNKCJE NAWIGACJ! 2- W ie prycisku dotyk kowania
seniny - 0DO10E1D41D4E6BS5AFS ~ FUNKCJE PODEACZONE 3 - Obecnosé funkji parkowania pél ego
2 FUNKCJE AUDIO [ 4 - wyswiet u dotykowego Parkowanie po!
mm,ﬂw: sk KLIMATYZACJA 5 - Wyswietlanie przycisku diuneqoﬁlmnm!*—mmuukmcmaﬁ
> DXXXXXXX —Brok Wyéwietiania POZOSTALE FUNKCJE 6 - Wyswietlani isk E Pomoc w _A-odstenuniedzy
> TXXXXXXX ~Wyswietlanie wiaczone RESET / DTC / POMOC 7- i ycisku dotykowego Asystent $wiatet drogowych
:: 8 - Pomoc w _“_,' miedzy ol
: i 9- W)kvywalenduegouﬁ; y
ZE 10 - Wyswietlanie przycisku dotyk Nadz6r martwego pola
11 - Obecnosé i typ requlaci predkosci
12 - Wyéwietlanie praycisku dotykowego wyboru Regulaci predkosci pojazdu
BIT KA.LK,\,ILL.TCIR ‘ . uDS 13 ljuywame przeszkody.
0 1 < < 4 5 6 14 : Kamera wspomagania wizualinego podczas cofania
poonooon KGN Y
S B
DODAJ KODOWANIE 16 - Wydwietlanie ograniczenia predkosci
17 - Wylwidmumﬂ_mgo Pomoc wizualna panoramiczna
18 - Korfi el kamery
19 - Inf 3 ietlana na ekranie funk Wi
€ 10 - A
&~ N
Ostatni etap kodowania to wtaczenie funkcji w zegarach
lal KODOWANIE PSA - TOOL = X

© ARDUINO COM4 | COM/MCP ~ 16 MHz || WYBOR STEROWNIKA + | INNE FL

Numer VIN - Née odebrano danych CIROCCO
Numer Referencji — 98.105.146.80 = =
Wersa SW - 81— (07.51) . aul
‘Rozpoznany typ — — 02FC COMBINE UDS - 208 |
Numer seryjny
01184; a
17:17.0000:00: parkowania pélautomatycznego;

> XXXXXXX0 - Nieobecny

> XXXXXXX1 -Obecny |
> -
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> -

4
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DODAJ KODOWANIE

JEZVK » PL | 5§ |

27 - Funkgja cisnienie ogumienia

28 - Informacje drogowe (TRAFIC)
29-HybrydaVMYHr

30 - Typ of picto list ?

31 - Typ Exportu Video

- Typ Exportu Media

- Kamera widzenia do tylu

- Kamera panoramiczna widzenia do tylu

PSATOOL 220810 Link Google Chromy

- Typ kamery panoramicznej

- Hybryda MELAR

System parkowania polautomatycznego ]
- Siedzenia 3 rzad
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40 - Funkcja Hybrydy
41 - Funkcja personalizacji tapety ekranu

@

6C CO GEFIC 00 00 00 0@N00W00N0,0F 60 80 00 1A 00 01 A1 05 80

42 - O ia wizualne i diwiek hamulca jowego elektryczneg
43 - Obrotomierz

- Riaitis o = IS

45 - Wyswietl inforacie o mutimediach

46 - Typ pojazdu

/ AR |



Od tej pory mozemy sie cieszy¢ mozliwoscig parkowania pétautomatycznego

30<c @ :705 Avc § % 205:[F: O 12:42
Park Assist : @
Automatyczne przetqczanie §... _OFF _ON

Wspomaganie zachowania pa... OFF ON

Stop and Start ON

E—

/

Funkcje jozdy : Ustawienia pojazdu

@

Wijazd na miej. park.  Wuyjazd z miejsca
parkingowego

\, 14-.

WYBOR STRONY, WEACZ
KIERUNKOWSKAZ!




PARKOWANIE MOZLIWE,
COFRNIJ | PUSC KIEROWNICE






