ARDUINO PSA

Uruchomienie

W pierwszej kolejnosci nalezy dokona¢ zakupu kilku elementéw, ktére pozwolg nam
stworzy¢ interfejs za pomoca ktérego bedzie mozliwe wykonywanie kodowania BSI w grupie
PSA, ale réwniez bedzie mozliwe wykonanie kilka dodatkowych operacji, takich jak odczyt
kody PIN ze sterownikéw silnika przy braku kluczy do auta, ale réwniez odczyt PIN po OBD
gdy posiadamy przynajmniej jeden sprawny klucz.

Za pomocg ARDUINO mozna stworzy¢ dwie wersje zestawu.
ARDUINO
LUB

Z CAN BUS SPI MCP2515 =8MHz




Tutaj wymagany jest dodatkowy schemat podtaczenia

Po zmontowaniu

Aby mogto sie to zmiescic w pojedynczej obudowie dedykowanej do arduino jak na moim przykfadzie
Nalezy zmodyfikowa¢ modut CAN:

Zdemontowac ztacze zaciskowe przewodéw ( niebieskie )

Usunac piny zworek

Usunad z6tty separator pindw

Usunac piny zasilania i krosowane - Zostawiamy tylko PIN ( SCK, SO ) —i wprowadzamy je w
odpowiedniki ARDUINO

Uzyskujemy dzieki temu stabilne trzymanie ptytki — a pozostate potgczenia wykonujemu kabelkami.
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Oczywiscie — to jest tyklko przetestowana propozycja — mozna to wykonaé catkowicie indywidualnie —
jak komu sie podoba.



ALBO
Z CAN BUS SPI MCP2515 =16MHz

Wystepuje kilka modeli ( z réznymi dodatkowymi funkcjami — chodzi gtéwnie o to ze
rozbudowa odbywa sie na zasadzie tworzenia tzw. kanapki )

Montaz nie wymaga dodatkowego opisu gdyz elementy sg po prostu naktadane na siebie.

Po zmontowaniu




URUCHAMIANIE

Aby odpali¢ Arduino musimy do komputera wgrac program do obstugi Arduino i zainstalowac¢
sterowniki.

Pobieramy np. z tego linka:

https://www.arduino.cc/en/software (win7 inowsze) (JUST DOWNLOAD)

Moze sie tak wydarzyé, ze bedg problemy ze sterownikiem
Przejdz wtedy do katalogu w ktérym zainstalowato sie Arduino
Otworz katalog Drivers

| uruchom odpowiedni sterownik.

Czasami moze by¢ wymagana aktualizacja frameworka.

Po zainstalowaniu sterownikéw otwieramy program Arduino i sprawdzamy czy mamy wybdr Arduino
na odpowiednim porcie COM — zaznaczamy ten port.

Tutaj korekta opisu — bo miatem pytania od catkowitych laikow Arduino — jaki program?
Programy dla Arduino posiadajg rozszerzenie .ino

Po zainstalowaniu oprogramowania ze wskazanej strony — projekty z tym rozszerzeniem zaczng by¢
rozpoznawane w systemie Windows. Jezeli uzywamy do kompilacji Arduino.IDE — program z linku

Wsady otrzymajg jedna z tych ikon

@ Arduino IDE

Bl Arduinc IDE

tak ze po ich kliknieciu ( dwukrotnym) bed3 sie automatycznie otwieraé

Ja obecnie uzywam Visual Studio Code ( jest przyjemniejszy w pisaniu kodu — ma lepszy interfejs
graficzny i pomocowy) — ale do wgrywania wsadu idealny bedzie oryginalny program jaki wczesniej
wskazatem.

Wsady pobieracie z linkdw ode mnie — maja one wskazane juz rozszerzenie .ino

~

Nazwa Typ

PSA_DIAG_DTC_TELE PIN.ino Plik INO

Uwaga do obrazka jest taka ze brak tu ikony Arduino.IDE — bo uzywam innego programu do edycji.

W programie Arduino jest tak, ze plik .ino musi znajdowac sie w katalogu o tej samej nazwie i
najlepiej pobrane spakowane pliki wypakowac i nie zmienia¢ nazw katalogu.

Jezeli wyjmiecie plik .ino z katalogu po jego uruchomieniu otrzymacie monit o takiej potrzebie
umieszczenia pliku w katalogu o tej samej nazwie — po zatwierdzeniu program wykona te operacje
automatycznie.


https://www.arduino.cc/en/software

Nastepnie podpinamy Arduino do USB i wskazujemy w programie port COM — kto$ zapyta dlaczego ?

Przeciez program wykrywa Arduino — no tak ale jak kto$ pracuje z kilkoma ptytkamito musi wskazaé

na ktdra przestaé wsad.

@ arduino-psa-diag_pin_wersja_2 | Arduino 1.8.13
Plik Edytuj Szkic Narzedzia Pomoc

Automatyczne formatowanie Curle T
Archiwizuj szkic

arduino-psa-dig Popraw kedowanie i przefaduj

E = | Zarzadzaj biblictekami... Ctrl«Shift+1
Monitor pertu szeregowego Ctrl+ Shift+M
Kreslarka Ctrl+ Shifts L

WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater

Plytka: "Arduino Uno” >
Port: "COM2 (Arduino Unc)"
#include <EEP Pobierz informacje o plytce com

#include <SPT,
#include <mopi

| COM3 (Arduine Uno)

Programator: "AVRISP mkIl"

Wypal bootloader
// Konfiguracja //
FEERIEIIIIETIIIEIIET

ne C5_PIN_CENO 10
SERIAL_SPEED 115200

Nastepnie wgrywamy biblioteki do obstugi ptytki CAN —Wybieramy zaktadke szkic i zaleznie od
posiadanych plikéw ( najczesciej jest to zip) wgrywamy bibnlioteki.

= arduino-mep2315.zip
o ArduinoThread.zip

@ arduino-psa-diag_pin_wersja_2 | Arduine 12,13 - o %
Plik Edytuj Szkic Narzedzia Pomoc

Weryfikuj / Kempiluj Ctrl+R
Waoraj Ctrl+U
arduing-p Wgraj uzywajac programatora Ctrl+Shift+U

FlﬂCl“df Eksport skompilowanego programu  Ctrl+Alt+5

#include [

#include Pokat folder szkicu Ctrl+K
Dofacz biblioteke Zarzadzaj bibliotekami... Ctrl+Shit
Dodaj plik...

" Biblioteki ’
SEITELLLREAT IS E

Bridge
$include <EEPROM.h>
$include <SPI.h> EEPROM
#include <mop2515.h> Esplara
Ethemet
FELLIEERER LT 160 )
Firmata

// Konfiguracja £
N”HNNMHNHHW GSM
HID

Keyhoard

fine CS_PIN_CANO 10
# = SERIAL SPEED 115200

LiquidCrystal

Mouse
Robot Control
Robot IR Remote

Jezeli uzywasz plikdw z moich linkéw to zawierajg one odpowiednie biblioteki w katalogach do
wybrania.



Po dotaczeniu bibliotek weryfikujemy zawartos¢

wa Data medvfikacii Tvo

| @ arduino-psa-ghag_pin_wersja_2 | Arduing 1.8.13 - [m] x

ic Narzedzia Pomoc

arduino-psa-diag_pin_wersja_2

<can.h>
<digitaldritefast.h>
#include <mep2515.h>

FOLELETEREREEETEET s
i Biblioteki Iy
SALLLRTLIRIITI LI

<EEPROM.h>
<SPI.h>
#include <mcp2515.h>

FALETITEFET IR
// FKonfiguracia //
FOLELELEFEEEELE LTy

©5_PIN_CANO 10
SERIAL SPEED 115200

.

Jak wszystko przechodzi OK to dokonujemy wgrania programu do arduino

sino 16MHz 3 arduino-psa-diag_pin_wersja_2 v &) A~ Przeszukaja
g_pin_wersja_2 | Arduino 1.8.13 a x b

@ arduino-psa-

ic Marzedzia Pomoc

-

arduino-psa-diag_pin_wersja_2

#include <can.h>
#include <digitalWriteFast.h>
#include <mcp2515.h>

JEEEELEPPELEREEdere s
I Biblioteki r
TEFEEFATTIAEFsiiers

#include <EEPROM.h:>
#include <SPI.h>
#include <mcp2515.h>

THIEEETTRERL, L8R 77T
// FEonfiguracja r
JEEEELEET TR fr i d

d

CS_PIN_CANO 10
= SERIAL SPEED 115200

CAN_SPEED C 5 f/ Diagnostyka
CAN_FREQ MCP_16MHZ // Oscylator MC

2
#
2
#
2
#
"
#

d




| tutaj uwaga do Bibliotek

Po ich dotaczeniu widoczne one sg na tym drop down-ie

I Weryfikuj / Kompiluj Ctrl+R
Waraj Ctrl+U
1A Wgraj uzywajac programatora Ctrl+Shift+U

ds Eksport skompilowanego programu  Ctrl+Alt+S
dg
dd Pokaz folder szkicu Ctri+K
Dotacz biblioteke Zarzadzaj biblictekami... Ctrl+Shift+|
Dodaj plik... .
_______ —_— . Dodaj biblioteke ZIP...
de OM . hx> Bridge
de <SPI.h> EEPROM
de <mcp2515.h> Esplora
Ethernet
Firmata
GSM
HID
= C5_PIN_CAWNO 10
- - Keyboard
= SERIAL_SPEED 115200 -
e CAN_SPEED CAN_SO0KBPS // Diagnostyka C EEuCIEto)
= CRN_FREQ MCP_leMHZ // Cscylator MC Mouse
Robot Control
wersja = "PFSA_ZE.06.Z H Robot IR Remote
, Robot Motor
o4 sD
! SPI
Servo
5 AN-BUS Shield =
- AN-BUS Shield SoftwareSerial
SpacebrewYun ‘
z Stepper
d TFT
Temboo ‘
& zmienne
WiFi

Wire

Eprom = false;
lash = false;
IN = fals
ArduincThread

ONTI = false;

TOP = false; arduino-mcp2515
can_frame canMsgRcv: ‘i Pal
mp[4]; Adafruit Circuit Playground

W kolejnych poprawkach o ile takie naniose — dla wsadu Arduino podczas ich wgrywania — nie ma
koniecznosci dotaczania bibliotek o ile one juz wczesniej zostaty dotgczone i sg widoczne w tym
pasku.

Jezeli jednak to zrobicie to program poinformuje ze takowe juz sg dotaczone.

W plikach ode mnie wystepujg dwa wsady Arduino zaleznie od uzytej ptytki CAN
8MHz lub 16MHz

Nalezy wgrac zgodne oprogramowanie aby CAN dziatat prawidtowo.

Po poprawnym uruchomieniu Arduino mozna cieszy¢ sie juz dziataniem wszystkich programoéw, ktére
obecnie oferuje i ktére moze w przysztosci sie pojawia.



Program ewoluuje i ponizsze screeny mogg réznic sie od aktualnie oferowanego zestawu
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Musze rowniez dodac kilka stoéw o ztgczu OBD

W tanszym zestawie jezeli podazaliscie mojg droga to w miejsce wylutowanego niebieskiego zacisku
CAN nalezy dolutowa¢ kabelki CAN zgonie z opisem.

W kwestii zas samego ztgcza OBD to diagnostyka w grupie PSA odbywa sie na pinach 3i 8.



Wyijatkiem bedzie sytuacja kiedy bedziemy chcieli uzywa¢ mojego oprogramowania do
podstuchiwania CAN sterownika silnika w celu odczytu PIN gdy posiadamy przynajmniej jeden kluczyk
z auta — wtedy nalezy CAN doprowadzi¢ na piny 6 i 14

Jezeli chcemy jednej wtyczki uzywaé do obydwu podtfaczen to warto by byto pomyslec o przetgczniku
we wtyczce OBD to przetaczania linii CAN — ale to kwestia indywidualnego podejscia.
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Jezeli chodzi o ptytke CAN Arduino z wyprowadzeniem DB9 — pinout przedstawia sie nastepujgco




MULTIPLEXER

Istnieje mozliwos$¢ rozbudowy interfejsu o dodatkowy uktad ktéry bedzie przetgczat piny 6,14
na 3,8

W programie obecnie jest juz zaimplementowana taka mozliwos¢.

Uzyte zostaty piny ARDUINO 5i 6

Sterowanie przechodzi z programu PSA TOOL po wybraniu odpowiedniej funkcji

Na pinach pojawia sie stan wysoki lub niski .

Przy opcji PIN z auta przy 1 kluczu na pinach 5 i 6 arduino pojawia sie sygnat wysoki
Co umozliwia wysterowanie ptytki z przekaznikami

Np. takiej:

Ztacza DC+ i DC- zasilamy z Arduino 5V

IN1 — pin 5 Arduino

IN2 — pin 6 Arduino
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Przetaczanie CAN
Do srodkowych pindw wyprowadzen podtgczamy CAN Li CAN H

| zaleznie od stanu mozemy wyprowadzi¢ to na rézne PINY OBD



Przyktadowe podtaczenie z uzytymi elementami:
Oczywiscie dla fatwiejszego rysowania wyprowadzenia OBD wygladajg tak a nie inaczej
Ale sprawa jest dowolna

Oby tylko CAN L trafiat w CAN La CANHw CANH
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W takim uktadzie nie bedzie konieczne stosowania przetacznika we wtyczce OBD

Jest to rozwigzanie drozsze i wymagajace wiekszej obudowy.



Moze niezbyt profesjonalny — bo nie istnieje odpowiednia obudowa — ale po zdjeciu juz
zbednych rzeczy z ptytki CAN

Wszystko zmiescito si¢ z luzem w taka oto obudowe: KM-40 130x80x35mm ABS
Usunieto dla tej obudowy i ptytki CAN shield 2.0 16MHz :

Ztacze DB9

Zfacza i piny kontaktowe
Ztacze zaciskowe ( CAN)
Obcieto nosek przetgcznika

Z mata ptytka CAN 8MHz — te operacje nie beda konieczne.

Zamontowano na dodatkowej ptytce gdyz otwory nie pasujg jakby si¢ chciato.
Niestety na miejscu nie udato sie dostaé czarnego dtawika fi7 zatem biaty.

Za to funkcjonalnos¢ 100% - petna ochrona zawartosci — gdyz obudowy Arduino nie moga
pochwali¢ sie taka trwatoscig — a do tego Automatyczne dziatanie na pinach OBD.
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W niektérych aplikacjach lub przy pracy z niektérymi sterownikami wymagany jest restart
zasilania w obecnej wersji przewidziana jest taka mozliwos¢ z wykorzystaniem ARDUINO

Wyprowadzenie dla przekaznika restartu zostato przygotowane jak na ponizszym schemacie

Obecnie program jest tak zorganizowany ze stan wysoki jest podawany tylko wtedy gdy
zostanie to wywotane z programu — normalnie przekaznik jest w stanie spoczynkowym.

Dalsza rozbudowe mozna poszerzy¢ do takiego uktadu:

Mozna od razu zastosowac uktad przekaznikéw wielokanatowy np. 3 kanaty zamiast jak
ponizej 2 +1
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OPCJONALNIE-ZASTOSOWANIE PRZEKAZNIKA RESET DLA FUNKCJI PROGRAMU

Mozliwosé uzycia zostata ujeta od wersji oprogramowania 220810_MPx





